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@ L'appareil comprend une chape centrale 1 solidaire de 
bras tubulsires radiaux 2. A ilnterieur de chaque bras 2 eat 
mont6 pour coulisser un etement 3 _ solidaire & son extremitft 
d'une mfichoire 4. A chaque element 3 est fixee une extremitfe 
d'une eangle 10 passant sur un axe de renvoi 13 et (font 
I'autre extremite est solidaire d'une chape 8 se poursuivant par 
un anneau 7. Un effort de traction exerc6 sur I'anneau 7, au 
moveri d'un engin de levage. commands la retraction synchro- 
nise des 6lements 3 et la aaisie de la charge 6 A section 
circulaire par lea mfichoires 4. 

Llnvention a'applique particulierement a la manutention de 
fOts, de rouleaux de fil d'acier ou de feuillards en couronne. 
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L' invention concern? un appareillage pour la prehension 
et le levage de charges et, plus particulifcrement, un appareil- 
lage teiescopique de prehension pour le levage de fats ou 
d'autres objets k section circulaire. 

Les liquides et les produits en poudre sont generalement 
transport's dans des fflts en metal ou en matifere plastique* 
La manutention et le stockage de ces fflts s f effectue k l'aide 
d f engins de levage, de chariots eievateurs ou autres* 

La prise du fttt en suspension, qui est la plus rationel- 
le, s'effectue k l'aide d f appareillages pr'vus pour utiliser 
le rebord en relief exterieur de certains fOts ou des enfonce- 
ments manages en nombre variable dans les ftits en mati&re 
plastique, Cependant, ces appareillages pr'sentent des incon- 
v'nients du fait de la possibility r'duite de variation de leur 
capacity dimensionnelle en diamfetre* Cela oblige d 1 avoir k 
disposition plusieurs appareils dont chacun est sp^cifiquement 
adapts & un model e different de fOt. 

La pr'sente invention a pour objet de remddier k ces 
inconv&iients et elle propose & cet effet un appareil k utili- 
sation plus universelle dont la prise des charges en serrage 
automatique pr'sente avantageusement une capacity importante 
de variation de diamfetre et qui permet aussi la prise directe 
au sol de charges k section circulaire autres que des fflts, 
notamment des rouleaux de fil d'acier ou des feuillards en 
couronne . 

Selon l f invention, l f appareil est const! tue par au moins 
deux Elements disposes pratiquement dans un plan horizontal et 
congus pour presenter l'un par rapport h l f autre un mouvement 
relatif de coulissement, chaque element pr'sentant k son extre- 
mite exterieure un organe de prehension congu pour cooperer 
avec la peripherie de la charge & saisir et relie par un lien 
souple (tel qu f une sangle en mati&re synthetique) & une chape 
centrale, de fagon qu f un effort de traction vertical exerce sur 
ladite chape, par exemple par un systfeme de levage tel qu»un 
palan, commande le serrage simultane desdits organes de prehen- 
sion sur la peripherie de la charge, puis le soulfevement de 
cette derni&re. 

Selon vine premiere forme d* execution, 1' appareillage de 
1 invention, qui est d'une conception tr&s simple, comprend 

/ 
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une partie centrale ronde ou carr6e, de preference tubulaire, 
du pourtour de laquelle sont solidaires soit deux branches 
disposes en alignement, soit plus de deux branches qui sont 
alors r£parties en etoile autour de ce centre. Chaque branche 
5 est constitute par un fourreau tubulaire, de preference k 

section carrte, qui re$oit en montage teiescopique une mfichoire 
qui assure la prise et le serrage de l f appareil sur la 
charge k saisir, par exemple un fat. La partie teiescopique 
de cette mftchoire est constitute par un element tubulaire qui 

10 rehtre en coulissement libre dans le fourreau* 

Le rtglage en serrage automatique et simultand des 
mfichoires sur le fftt est assure par une pi&ce comportant un 
anneau qui est prtvu pour assurer la suspension de 1* appareil 
par le crochet de I'engin de levage utilise. Cet anneau 

15 comprend sur sa base, s f il s'agit d f un appareil k deux branches, 
deux chapes rtallstes dos k dos et traversges chacune par un 
axe. SHI 8 f agit d*un appareil comportant plus de deux branches, 
les chapes de I 9 anneau de levage sont alors en nombre identique 
au nombre de branches. 

20 La liaison entre l f anneau et la partie teiescopique de 

chaque mfichoire est assurte par un element souple constitut par 
exemple par une sangle synthttique confectionnte de preference 
en bracelet ce qui double sa resistance. Une extrtmitt de la 
sangle s'accroche sur les axes prtvus dans les chapes de 

25 1* anneau et l f autre extrtmitt de cette sangle vient coulisser 
en appui sur des axes convenablement positionnts dans les 
branches en fourreau pour venir ensuite s'accrocher sur des 
axes prtvus k cet effet dans les parties teiescopiques des 
mfichoires transformant ainsi l 1 effet de traction verticale qui 

30 s'exerce sur ^anneau au moment du levage en un effet de dtpla- 
cement horizontal sur les mfichoires provoquant instantantment 
et simul tenement la prehension synchronise du fftt par les 
mfichoires avec un effet d f auto- serrage permanent. 

En variante, une ou plusieurs coulisses intermediates 

35 peuvent fitre dispostes k ^interieur de chaque branche, entre 
celle-ci et l 1 fitment teiescopique de la mficholre, ce qui a 
l'avantage, en partant d'un apparelllage pre sent ant en position 
retractee un diamfetre relativement faible, d'obtenir une 
importante variation du diamfctre de prise de l 1 appareil, ce 
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qui augmente consid^rablement son champ d f application et 

d 'utilisation, et permet notamment la prise au sol de couron- 

nes de fil d'acier ou d'objets circulaires de toute nature. 

Selon une autre forme d* execution, l f appareil selon 
1* invention comprend deux plnces auto-serreuses indgpehdantes, 
mais effectuant leur action de serrage de fagon simultan£e 
et synchronise. Pour chaque pince, l'une des mfichoires est 
statique et l f autre est dynamique en raison de son montage 
articuie. Ces pinces sont fix£es aux extr£mit€s opposees d'une 
barre d 1 assemblage teiescopique qui permet dans une large 
mesure d B adapter I'appareil h des fflts de diff brents diamfetres 
et, grfice au serrage d&aultiplie des pinces, de saisir en 
toute s£curit£ des fats ne pr£sentant sur le bord de leur 
diametre, exterieurement ou int£rieurement, qu*un relief reia- 
tivement faible. Lors de la manutention des fflts m£talliques, 
par exemple, il est frequent de cohstater des deformations 
prenant 1 'aspect d f un bombement important de la surface plane 
du diam&tre superieur du fOt. Afin que cette deformation ne 
pr^sente aucune gSne lors de l'utilisation de I'appareil, il 
est pr£vu dans le positionnement des mfichoires fixes des deux 
pinces qui sont situ£es aux deux extr6mit6s de la barre tSles- 
copique, un deport en relief infSrieur relativement prononc£ 
par rapport & la barre t£lescopique de mani&re k £viter que ce 
bombement, en butant sur la barre, puisse enrpficher Introduc- 
tion correcte des deux pinces sur le bord du fttt. 

La commande du serrage synchronise des deux pinces et 
du levage du fflt s'effectue au moyen d»un anneau supportant 
en montage coulissant libre une sangle synthetique. Chaque 
extr<§mit6 de cette sangle est montge sur un axe traversant des 
elements en forme de chape, laquelle chape est articuiee sur 
la partie formant levier de la mftchoire mobile correspondante. 

Pour bien faire comprendre l'appareillage selon ^inven- 
tion, on en d^crira ci-aprfes, a titre d'exempies sans carac- 
tbre limitatif , deux formes d 1 execution prSfdr^es et des 
variantes en reference au dessin sch^matique annexe dans 
lequel : 

la figure 1 est une vue de c6te d'une premi&re forme 
d'execution d*un appareil selon Invention, St deux branches, 
en position de prehension d f un fCt ; 
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la figure 2 est une vue de c6te d'une premiere variante 
de 1' appareil de la figure 1, avec commande par moufle du 
deplacement des mfichoires ; 

la figure 3 est une vue de dessus d'une seconde variante 
de l f appareil de la figure 1, comprenant quatre branches 
disposes en croix ; 

la figure 4 est une vue partielle, en coupe verticale, 
d'une troisi&me variante de l'appareil de la figure 1 

la figure 5 est une vue de cfite d'une seconde forme 
d'execution d'un appareil selon 1 'invention, en position de 
prehension d'un fCtt ; et 

la figure 6 est tine vue en plan de 1 'appareil de la 
figure 5 9 la chape sup^rieure n'ayant pas ete representee pour 
la clarte du dessin. 

En reference h la figure 1, on a represents un appareil 
comprenant une partie centrale tubulaire 1 & section carree* 
Star le pourtour de cette partie 1 sont fixSes par soudure, en 
alignement, deux branches 2 en fourreaux, en tube & section 
carrSe, & l'interieur desquelies sont oontes en coulissement 
libre des elements tubulaires 3 ayant chacun son extremite 
libre solidaire d'une mftchoire 4. La mftchoire 4 presente une 
forme en crochet prSvue pour s' adapter sur les enfoncements 5 
existant sur la peripheric d'un fat 6 en mati&re plastique ou 
sur tin relief en rebord exterieur present sur la circonf erence 
d'autres modules de fttts en metal ou en matifere plastique, ou 
sur n'importe quelle charge k section circulaire. 

Le levage de l 1 appareil, en position de prehension d'un 
tdt 6, s'effectue au moyen d'un anneau 7 prevu pour §tre 
suspendu au crochet d'un engin de levage (non represente). 
Deux chapes 8 identiques, disposees dos h dos, sont solidaires 
de la base de 1 'anneau 7 et cheque chape 8 est traversee par 
un axe 9 sur lequel est fixee une extremite d'une sangle syn- 
thetique 10. Le corps de la sangle 10 passe par un ajourage 11 
pratique dans la branche 2, tourne de 90° autour d'un axe de 
renvoi 13 solidaire transversalement de l'interieur de la 
branche 2 et l l autre extremite de la sangle est fix^e sur un 
axe transversal 12 solidaire inter! eurement de I 1 element tubu- 
laire 3 portant la mfichoire 4. 

Le fonctionnement de l*appareil est trfes simple et se 
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comprend immediatement k partir de la description qui prdc&de. 
Les elements coulissants 3 ayant ete prealablement disposes 
dans leur position de repos en expansion vers l'extdrieur 
representee en pointing sur la figure 1, on pose l 1 appareil 
5 sur le fat 6 k saisir puis on engage I'anneau .7 par le crochet 
d'un appareil de levage (non represent^). La traction vertical 
exerc^e dans le sens de la flfeche A par l l anneau 7 engendre, 
par 1 1 intermediaire des sangles 10, un coulissement simultane 
des elements 3 dans le sens des fl&ches B assurant un centrage 

10 automatique de 1« appareil sur le fftt 6 et 1» engagement simul^- 
tani des machoires 4 dans les enfoncements 5 du fftt, resultant 
en une prise instantan6e du fftt 6 en toute securite. 

Dans la variante representee k la figure 2, le corps 
de la sangle 10 passe autour de l f axe de renvoi 13 portee par 

15 la tranche 2, est devie de 90° pour passer ensuite autour de 
l'axe 12 f porte par 1* element 3 et qui joue alors aussi le 
rOle d'axe de renvoi, et revient en sens inverse pour atre fix- 
par son extremite k un axe 14 dispose au-dessous de l'axe 13 
et paralieiement k celui-ci. On realise ainsi un montage en 

20 moufle qui permet de doubler la force de serrage des machoires 
4 sur le fftt. . 

A la figure 3, on a represente une autre variante de 
1 'appareil de la figure 1* comportant quatre branches 2» dispo- 
sees en croix pour la commande et le deplacement simultanes 

25 de quatre machoires 4 1 , portees par des elements coulissants 
3 V et destinees k engager un fftt* 

Selon la variante representee de fa$on fragmentaire a 
la figure 4, une coulisse intermediaire 15 est disposee de 
fagon teiescopique entre cheque branche 2 et 1* element coulis- 

30 sant 3 correspondent, L» extremite de la sangle 10, apr&s 
passage autour de l'axe de renvoi 13, est fixee sur un axe 
transversal 12 1 porte par la coulisse intermediaire 15, alors 
que 1* element 3 portant la mftchoire 4 est monte en circulatior 
libre & l f interieur de cette coulisse 15. L f immobilisation en 

35 diam&tre des machoires 4 est obtenue au moyen d'un cliquet 

d f arrfit 16 monte en articulation sur un axe 17 prevu dans l f ex- 
tremite tubulaire de l 1 element coulissant 3 et contraint. par 
un ressort 20 pour traverser un ajourage 17 1 de 1» element 3 et 
s* engager dans une ouverture 18 de la coulisse 15 determinant 
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la position rStractee de la machoire 4 dans cette coulisse 15. 
Pour augmenter le diametre de prise de la machoire 4 il suffit 
de tirer, dans le sens de la flfcche C, sur un organe de 
commande 19 li£ au cliquet 16 de facon que ce cllquet se 
de-gage de l'ajourage 18. On peut alors faire coulisser la 
partie tubulaire 3 a l'interieur de la coulisse 15, vers la 
droite en regardant le dessin, Jusqu'a immobilisation par 
penetration automatique du cliquet 16 dans un autre ajourage 
18' prevu plus loin dans la coulisse 15. Cette disposition 
permet de faire verier facilement, dans une large mesure, la 
capacity de prise en diamfetre de l'appareil. 

Selon une autre forme d'execution representee aux 
figures 5 et 6, l'appareil comprend deux pinces auto-serreuses 
identiques a serrage demultiplie- et synchronised Cheque pince 
se compose d'une machoire statique 21 solidaire de chaque 
extremity 22, 23 d'une barre tubulaire t^lescopique dont le 
coulissement l'un dans 1 'autre des Elements permet 1 'adaptation 
facile des deux pinces a diff brents diametres de fut 24. Pour 
le cas ou la surface plane 25 du diametre du fut presente une 
deformation en bombement 25 » (raontree en pointille" a la figure 
5), il est pre"vu dans 1 'assemblage des machoires statiques 21 
sur les extremity 22, 23 de la barre un relief inferieur 26 
relativement prononce par rapport k cette barre afin d'eviter 
alors le contact de la partie bombee 25 » avec la barre ce qui 
empfichereit 1 'utilisation de l'appareil en raison de l'impossi- 
bilite de positionner correctement les deux pinces sur le 
prolongement marginal 27 du diametre du fut 24. Le prolongement 
27 comporte, sur son bord exterieur, un relief 28 faisant 
toute la circonftrence. 

Sur chaque extremity 22, 23 de la barre sont fixees 
deux pattes paralleles formant une chape statique 30. La chape 
30 est traversee par un axe 31 pour recevoir en montage 
articuie une machoire dynamique 29 constitute de deux elements 
paralleles entretoisSs. En position de serrage, l'extremite" 
active de cette machoire 29 vient prendre appui sous le relief 
27 du fut. L' autre extremity de la machoire 29 se prolonge 
sous la forme d'un levier 32 et les deux branches paralleles 
du levier 32 sont articulees, chacune par un axe 33, a deux 
pieces paralleles 34 formant une chape, ces pieces 34 etent 
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r€unies k leur autre extr£mit£ par un axe 35 sur lequel est 
fix£e une extremity d'line sangle synthetique 36 • Cette sangle 
traverse la chape inf£rieure 38 d f un anneau 37 > auquel elle 
est suspendue, et a son autre extremity fix£e k la chape 3^ 
5 associ^e a l 1 autre mflchoire articulSe 29 & On comprend que la 
disposition double du levier 32 et de la chape 3^ permet un 
large d£battement de la mflchoire 29 entre sa position de 
serrage et sa position de repos. 

Le fonctionnement est tres simple* L f appareil Stent au 

10 repos, pinces ouvertes, on le dispose sur le fflt 24 k saisir 
en adaptant grossiferement la longueur de la barre t^lescopique 
au diam&tre du ffit, A l*aide d*un appareil de levage (non 
repr6sent£), on effectue une traction verticale sur 1» anneau 
37 dans la direction de la fl&che D de la figure 5, ce qui se 

15 traduit par une traction sur la sangle 36 resultant en un 

serrage puissant et efficace du fflt par les pinces puis en un 
levage du fdt f sans deformation radiale de la paroi de 
celui-ci. 

On comprendra que la description ci-dessus a et6 donn£e 
20 k simple titre d'exemple, sans caract&re limitatif, et que des 
adjonctions ou des modifications constrictives pourraient y 
6tre apport^es sans sortir du cadre de l f invention d£finie 
par les revendications annex€es. 
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R E Y E N D I C A I I o w s . 

1. Appareil teiescopique pour la prehension et le 
levage de charges a section circulaire, par exemple de futs, 
caracterise en ce qu»il comprend au moins deux elements (3,3*, 
22,23) disposes pratiquement dans un plan horizontal et concus 
pour presenter l'un par rapport a 1» autre un mouvement relatif 
de coulissement, chaque element (3,3* , 22, 23) presentant a 
son extremite exterieure un organe de prehension (4,4»,21,29) 
concu pour cooperer avec la peripherie de la charge (6,24) a 
saisir et relie par un lien souple (10,36) tel qu»une sangle 
en matiere synthetique a une chape centrale (8,38) pouvant 
etre surmontee d'un organe d'accrochage (7,37) de facon qu'un 
effort de traction vertical exerce" sur ladite chape (8,38) 
commande le serrage siaultane desdits organes de prehension 
(4,4 ',21, 29) sur la peripheric de la charge (6,24), puis le 
soulfevement de celle-ci 

2. Appareil selon la revendication 1, caracterise" en ce 
que chacun desdits Elements est constitue par un tube (3) 
aonte coulissant & l'interieur d'un fourreau (2) solidaire des 
fourreaux (2) dans lesquels coulissent les autres elements. 

3. Appareil selon la revendication 2, caracterise en ce 
que l'organe de prehension porte par l'extremite de l'eiement 
coulissant (3) est constitue par une mftchoire fixe (4) en 
forme de crochet concue pour cooperer en particulier avec les 
enfoncements (5) prevus sur la parol des futs (6) en matiere 
plastique ou avec le rebord exterieur peripherique d'autres 
futs. 

4. Appareil selon la revendication 2 ou la revendica- 
tion 3, caracterise en ce que ledit lien souple (10) est fixe 
a une extremite a la chape centrale (8), a sa partie interme- 
diaire passant autour d'vm axe de renvoi (13) fixe a l'inte- 
rieur du fourreau (2) et a son autre extremite fixee a un axe 
(12) solidaire interieurement du tube coulissant (3) portant 
la machoire (4). . 

5. Appareil selon la revendication 2 ou la revendica- 
tion 3, caracterise en ce que ledit lien souple (10) est soli- 
daire a une extremite de la chape centrale (8), passe succes- 
sivement autour d'un axe de renvoi (13) fixe a l'interieur du 
fourreau (2) et autour d'un axe (12) solidaire interieurement 
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du tube coulissant (3), et a son autre extr&nitt solidaire 
d f un autre axe (14) flx6 inttrieurement au fourreau (2), en 
r£alisant un montage en moufle qui assure un doublement de la 
force de serrage des mftchoires (4) sur la charge, 
5 6. Appareil selon I'une quelconque des revendications 

2 4 5, caracterist en ce qu f il comprend au molns trois 
fourreaux (2«) disposes en ttoile et k l'intdrieur de chacun 
desquels coulisse de f agon synchronise un Sl&nent tubulaire 
(3 1 ) terming par une mfichoire fixe (4»>. 

1 0 7» Appareil selon I'une quelconque des revendications 

2 k 6, caractSrist par au moins une coulisse intermSdiaire (15) 
disposSe entre le fourreau (2) et l'616ment coulissant inte- 
rieur (3) de fagon, & partir d f un diam&tre relativement faible 
de l f appareil en position r6tract£e, k obtenir une grande 

15 variation du diam&tre de prise de l f appareil. 

8. Appareil selon la revendicatipn 7 9 caract6ris6 par 
le fait que la coulisse intermediate est solidaire du lien 
souple (10) de commande, alors que I'Sl^ment coulissant interne 
(3) est libre et porte int^rieurement un cliquet articulg (16) 

20 contraint par un ressort (20) pour s 1 engager dans l f un de 

plusieurs ajourages (18,18 f ) m6nag<Ss dans la coulisse suppl<§- 
mentaire (15) suivant l»extension dSsirSe dudit element (3) 
par rapport k la coulisse intermgdiaire (15), un organe d'acttor 
nement ext^rieur (19) reli£ au cliquet (16) permettant de 

25 d^verrouiller la liaison entre l f Pigment (3) et la coulisse 
suppl&nentaire (15)* 

9. Appareil selon la revendication 1, caract£ris£ en ce 
que les deux Pigments sont constitu^s par les deux parties 
d f une barre t^lescopique, l'extrlmitg ext£rieure (22,23) de 

30 chacune desdites parties £tant solidaire d'une pince constitute 
par une mfichoire fixe int&rieure (21) et par une mfichoire 
art! cult e extgrieure (29) qui s^ngagent de part et d* autre du 
bord p£riph€rique de la charge (24) pour assurer son serrage 
sans compression transversale de celle-ci. 

35 10, Appareil selon la revendication 9, caract6ris6 en ce 

que le lien souple (36) passe k I'int^rieur de la chape centrals 
(38) et a ses extrdmitSs fixges chacune, par l f intermediaire 
d'une chape (34), & 1» extremity en f orme de levier (32) de 
l , une des deux mfichoires articuldes (29). 
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11. Appareil selon la revendication 10, caracterist 
en ce que lesdites macholres articulees (29) sont constitutes 
chacune par deux Elements paralleles entretoises par des axes 
transversaux et disposes de chaque c6te de l'extremite- de 
barre (22,23) correspondante, de facon a permettre un grand 
debasement de cette machoire (29) lors de son pivotement. 
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